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! 1 Introducao

Uaaaau! )
Que bom que vocé
chegou até aqui!

u(:lla:j spu o Bet.o (Bicho Eletrénico Tutor online)
elo?. nli szra s;r sReubparceiro hesta empolgante j:)rnada
rso da Robética Educacional, | igé
erse , Inteligénci
Artificial (1A) e Internet das Coisas (loT)g e

x'aler:gous'ﬁ:florar Juntos os principios da Educacao 4.0

crerdulh: :a.cultura nT?ke.r e vivenciar a abordagem’

Arteca que integra Ciéncia, Tecnologia, Engenharia
ematica — de forma pratica, criativa e inspirad’ora.

Estou i i s
capacitafg::l palr a auxilid-lo(a), professor(a) do Ensino Médio, a
S alunos para enfrentarem os desafios do século’ XXI

Construir conhecimento é essencial.
Na cultura maker, os alunos podem criar, inovar e
problemas reais.

Essa abordagem néo so desenvolve .
habilidades praticas, mas também Promove a criat
o pensamento criticoea colaboracao, fundamentais para o

sucesso pessoal e profissional dos estudantes.

solucionar

atividade,

Este manual foi desenvolvido para ser o guia principal
de seus projetos. Em caso de davidas durante a montagem,
consulte os videos explicativos que elaboramos,
disponiveis via QR Code no material.

\

O futuroéo
desafio do hoje.




2 Consideracoes

Deseis rrI‘\gradecemqs por sua escolha!

€Jamos que sua jornada de aprendizagem
S€Ja um sucesso e esperamos acompanhar

de perto a evolugao dos seus projetos.

A quem se destina?

Este conjunto é ideal para estudantes do
Ensino Médio que desejam compreender, de forma
o funcionamento das maquinas e 0s principios da
mecanica. E parte integrante da Cole¢ao Makerbot:
metodologia educacional - médulo IV. Com o Tecbot
Maquinas, os estudantes constroem diferentes estruturas
e mecanismos, explorando conceitos como engrenagens,

alavancas, polias e transmissao de movimento.

1°ao 3°anodo

pratica,

Aproveite e divirta-se enquanto aprende!

O objetivo do conjunto Tecbot Maquinas é estimular a
curiosidade e o raciocinio légico, proporcionando aos
estudantes a oportunidade de experimentar e entender,
na pratica, como as maquinas operam no cotidiano.

Aproveite e divirta-se enquanto aprende!

Use e abuse da criatividade!




! 3 Dicas e Duvidas

—_—

Ficou com duvidas?

Acesse nosso canal no YouTube e
acompanhe nossas paginas e perfis nas
redes sociais.

L&, vocé encontrara videos e

tutoriais que vao te ajudar nas montagens.

www.maker4tec.com.br

@maker4tec




4 Cuidados Gerais

Mn

Mantenha fora do alcance de pessoas que possam
acidentalmente ingerir as pecas do produto.

Nao manuseie com maos sujas ou molhadas. Apods
0 uso, armazene o conjunto em local fresco, seco
e livre de sujeira.

| OBet.oindica |

Sac_) Necessarios alguns
cuidados basicos para
conservacgio de todos os
Omponentes deste conjuntd
Queremos que vocé utilize
Por muuuiiiito tempo.

M. TN M\

Se passar um tempo longo sem uso do conjunto,
desconecte as pilhas do controle e da controladora.

=_ 1 U
Mn

Ao utilizar ferramentas, supervisione com atencao
e cautela todo o processo.

Mantenha os cabelos presos durante o manuseio
do conjunto, pois ha risco de enroscar nas pecas.

M. TN M\

As pecas devem ser limpas apenas com pincel e
pano seco.

= U




Leia atentamente todas as instru¢des antes da montagem.

« Antes de iniciar a montagem, verifique seu conjunto e certifique-se de que nao ha

componentes danificados ou faltando.

« Separe todas as pecas que compdéem seu conjunto e organize-as para ter uma maior

facilidade durante amontagem.

« O manual contém alguns simbolos importantes que devem receber atencao antes de

comecar qualquer etapa:

Atencao: sempre que este simbolo aparecer siga as
instru¢oes para o pleno funcionamento do Tecbot Maquinas.

0 Correto

o Errado

7 W=\




6 Conhecendo os controles

Vista frontal

Botao de selecao de ID

Sinalizagéo de ID
inalizacéo de Esquerda

Botao de definicao de ID

Para frente \
Direita

T

{ Teclas de funcgoes especiais\
I F4: conexao. I

Conexao do Controle F5: inverséo de

— e e s s e s e s e — ‘ rotagcao dos motores.
Insira as pilhas no controle e na controladora, e
I ligue a controladora. Observe que um LED |
| comecara a piscar. Pressione a tecla F4 e, quando o contrOIadora
LED parar de piscar, a conexao entre o controle e a
controladora estara concluida.

G S S S S S S S S s e e .

Mudanca de ID O

I - Desligue a controladora do seu Tecbot Maquinas; S

- Pressione os botdes e simultaneamente e segure ‘

| ambos; |
- Solte o botao primeiro e em seguida o botao ;

| - Pressione rapidamente o botao quantas vezes forem

| necessarias até que o LED do painel de sinalizagao esteja
no digito do ID desejado; |

| - Pressione o botao . Em seguida, o painel de sinaliza- |
¢ao piscara trés vezes o , indicando que a definicao

I de ID foi concluida;

l - Confira o ID selecionado, pressionando o botao ; '
- Faca o passo a passo de conexao.

— o — — — — — — — —




N —

1 vt ans

Vista traseira

Polo positivo Polo positivo

Polo
\ / positivo
Polo /

negativo

Tampa

Polo negativo /\

(o=

Coloque 04 (quatro) pilhas AAA
na controladora. I

—_—_—_—_J

oaue 02 (duas) oilhas AA no controle. |

Coloque 02 (duas) pilhas AA no controle.

S |

)

N&o tampe os sensores de infravermelho, pois, ao |
obstrui-los, o controle nao funcionara e o seu
Tecbot Maquinas nao recebera os comandos.
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Motor DC 1 Motor DC 2 /
~ 7

”

{_____________N

A conexao dos motores com a unidade controladora é feita
I por meio de um cabo com encaixe preciso no terminal plastico
preto da unidade. Esse encaixe garante uma ligagao firme e
I segura. Caso algum dos motores funcione de forma invertida,
troque a posicao dos cabos dos motores e ligue novamente a
I controladora.

)

\_____________
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! 8 Composicao do conjunto

8x Barra 5x11

A1

2x Barra 1x21

A6
2x Barra Lisa

1x5

A11

2x - Viga 1x4

A16

12

nao estiver certo, confira se vocé pegou a pecga correta.

\ Atencao: algumas pecgas sao bem parecidas. Se o encaixe

7x Barra 3x11

A2

3x Barra Lisa

1x11

A7

3X Barra Lisa 2x5

A12

1x Controladora

B1

9x Barra 1x11

A3

2x Barra 5x5

A8

2x Barraem C

A13

2X Engrenagem 1

E1

2x Barra L

A4

3x Barra 3x5

A9

2x Vigaem L

A14

4X Engrenagem 2

E2

6x Barra 135°

A5

2x Barra 1x5

A10

2x Viga 1x3

A15

4X Engrenagem 3

E3




r 4X Engrenagem 4 | f 2X Polia |
I I

I I
| B |
l_ _E4 | ~ E5
f2;o; g;\d-e\ f ; Es;gaEJr-\l
I I

I I
| I | I
‘L
[ 2x0Olho | [ 1x Corddo -\I
I I

I I
| B |
l_ - FT, | P8
[ 7x Barra 5x1 | [ 3xBarra ;11-\I
I I

I I
| B |
I___PI_/ I___Pz_/

f 3x - Barra 3x5-\

| P6 P7

f 2x Barra 1x5-\
|
|

I
I
Ss— l____/

r 4X Roda grande

r1 8X Anel de Borrach-a\

I

| I
I

SR L

f 5x Eixo 3,5 cm-\

[ 4xBarra1x11
I

I

l P3

f 2x Barra Lisa 2x5

I

| I
I

| P8

f 4x Roda pequena r 4X Porca pequena

f4x Prego |
I

I |
I I

I

| F5 | F6

R——— .

f 5x Eixo 4,5 cm-\

Y
f4x Barra Lisa 1x11

l P4

f 2x Barra 1x5-\ f 7x Viga 1x3 R
c/ pino
| |
| |
| B |
| Po | P10
E—— EE——

SNl N



fZX_Vig;m I [ 11x Barra Fina 1x1;\I ( 5;arra_|=in;5-\| ( xMotorde ( saxEsteira -\l

I I I I I

| I | I | I | I | I

| P11| ( P12I | P13I | M1 l | R1 |
—_— —_ —_— —_—— —_—

r 4x Pneu pequeno r 1x_ControIe r 1x Chave fixa

| R2 | R2 |

T TN TN P
I
I

Ferramentas

/_ - T T/ ™ _ T T T _ T T T
2x Pilhas AA 1,5V 4x Pilhas AAA 1,5V 1x Chave Fixa

I I I
I I I
I I I
I I I
I | |

Néo Incluso k Néo Incluso \ Incluso

— — — — — — — — — — — — — — —

: ®
®
O

I
I
I
I
\
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9 Compactadora @

Forme grupos de 05 estudantes
e solicite que eles
S€parem as pecas de acordo
com o Card de Montagem.

Cuidado,
a separagao deve
ser supervismnada.

Duvidas?
Veja o video com O
passo a passo.

@maker4tec

Vai ficar
lindao!

16




Vai ficar lindao...
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"

Card de Montagem
disponivel no final

\ deste manual.
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Passo 2

E4

‘Repita este passo duas vezes. A I
Pas s o 3 I montagem deve ficar conforme
mostrado na foto. I

S — -
2x/ R

r—— —I Vai ficar assim
L — — — —
|

: |
: |
\ | |
: |
: |




V O

N\ |

(®)
O

a /) -
> 9 ePHde 9«
LU J
m F _______
I Para facilitar o encaixe, posicione a I
peca R1 na diagonal para
Pas so 4 l o encaixe perfeito. I

' A ultima peca R1 deve ser encaixada l
/ I quando posicionada nas engrenagens. I
R1 I _________ l _V ._f. — — '_ 1
— — al ricar assim
Passo 5 / m i R ]
I
[
P4/ / I I
I
¢ [
I
y I
I
I
I
| /
v \ ——————— L

SNl N
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Passo 9
Passo 8 ~_
A2 \Ag P12

/ \L\jﬁ MR
/
N

/ Passo 10
P1/ Aﬁ =°
————— < / P3
— Vaificar assim | lll _— P12

Vs
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— 1 OEmpiIhadeira @

26

@maker4tec

l//

Forme grupos de 05 estudantes
e solicite que eles
S€parem as pecas de acordo
com o Card de Montagem.

Cuidado,
a separagao deve
ser supervismnada.

Duvidas?
Veja o video com O
passo a passo.

Vai ficar
lindao!




Vai ficar lindao...
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Card de Montagem
disponivel no final

\ deste manual.
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Passo4 *

ol X $

vy
7 N
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Passo 5 A Passo6 ~_“ .
/

o w7 AN

c\ .

/”
/’
/’

!

I A barra P1 deve ser encaixada na I
montagem anterior, na segunda
linha de ambos os lados, conforme I \ P6
I mostrado no destaque da foto. )
“ — — — — — — —
Passo 8
A2

: - /]

AN IR
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Passo 11 T~

7 W[



Passo 13

o
onelle O



1 s

Passo 14
{ Vai ficar assim |
Vaifi .
,J _al_lcaias_sum_‘
' |
' |
' |
' |
' |
\\_)_ -
=== 3
I’ | \Vaificarassim |
Passo 15 | ST T -
'Y :
> : l
/
_—r 7 : :
7 I |
' |
' l
: |

~
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Passo 16

—
—
—

Passo 17

Ficou lindaol!

= (

§
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Forme grupos de 05 estudantes
e solicite que eles
S€parem as pecas de acordo
com o Card de Montagem.

Cuidado,
a separagao deve
ser supervismnada.

Duvidas?
Veja o video com O

paSSO a paSSO.
Vai ficar
lindao!

@maker4tec

36




Vai ficar lindao...
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Card de Montagem
disponivel no final

\ deste manual.
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N
\ P2
- \ -
Atente-se a posicao da
peca, considerando o P2
I numero de pinos,

Passo 3 /L Passo 4

/F1 /

\*H¢ v/ / EG

VLv f | Passo 5
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Passo 12 Passo 13 /
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Passo 14

Passo 15
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Passo 16 / |

§

43




Caminhao Guindaste @

Forme grupos de 05 estudantes
e solicite que eles
S€parem as pecas de acordo
com o Card de Montagem.

Cuidado,
a separagao deve
ser supervismnada.

Duvidas?
Veja o video com O
passo a passo.

@maker4tec

Vai ficar
lindao!

44




Vai ficar lindao...
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Card de Montagem
disponivel no final

\ deste manual.
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Passo 3 Passo 4
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S A W B

Passo 5 Passo 6
\
/ A
k 4 \ ™~
Passo 7
~ Passo 8
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Passo 9

Passo 10
B
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Passo 11
Passo 12 l o
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.

P12 Gire a montagem para o I
I préximo passo. ,

Passo 15 P2 ) PaSSO 16

> ] A3
== \\ /
\,-\ g --“\ \\

peca, considerando o
namero de pinos,

S I conforme a imagem. I \
Passo 17 V




Passo 18 Passo 19
A A

A

— F9 3,5 cm
F3
T

Passo 20

- l\\

7 W




a

—

Passo 21 /\ Passo 22

Passo 23 Flo4sem

_____ \
/ /\ I Gire a montagem para o I

proximo passo. Deve ficar

/ / como mostrada na foto. J

SNl N



Passo 26 . Passo 27




Passo 29

N

SNl N






390 e 9 e
oW U

Passo 31

M

ﬁ

Ficou lindaol!

\
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! 1 3Go, Makers!

~

pesquise e fornesa
outros materiais
para montar
diferentes Bots
crie skins €
torne os lindoes
mais que linddes!

Vai ficar bet.astico!

58




X-X-XAde L-X=
>l gun Wpn~

Aqui estao seus
Cards de Montagem!

I Y25 [\



Bet.o se diverte!

| Bet.oprecisalevarumas encomendas parasua escola.
| Faca o Bet.o chegar até o caminhao guindaste e garanta I
que as encomendas cheguem! |

60
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Cuidado,
a separagao deve

SoeH)ece e o

4~ U A LU U

Compactaclora

isionad R
ser supervisionada | 2X Motor DC | | 2X Barra 1x11 | | 4X Eixo 3,5 cm
| :| “
| | | | |
| | | | |
| M1, | A3, | F9
N / N e / N o e
U A T Y 2
| 2X Engrenagem 2 | | 7X Barra Fina 1x11 | | 4X Engrenagem 3 | | 4X Engrenagem 4 | | 52X Esteira | | 4X Barra Lisa 1x11
| :| “ :| :| :|
| | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | |
| E2 , | P12, | E3 , | E4 , | R1 |
N / N / N / N o e o / N o e o / N o e o
(e NN N N N Y
| 2X Barra 5x11 | | 4X Barra 3x11 | | 3X Barra 3x5 | | 2X Barra 3x11 | | 2X Barra 1x11 | | 1X Porca pequena
| :| “ “ :| :|
| | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | |
| P1, | P2 , | A9 , | A2 , | P3, |
N / N / N / N o o / N o e / N o e o
| 1X Engrenagem 1 | | 2X Barra 135° | | 4X Barra Fina 1x5 | | 4X Espacador | | 2X Eixo 9 cm | | 3X Roda grande
| :| “ “ :| :|
| | | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | |
| E1, | A5 , | P13, | F3 , | F11, |
N o o / N o o / N o e e / N o o / N o o / N o o
NN I N E-N-N-To N-Y-NW Iy N E-N-N-To N-W-TCW Ny N E-N-N-Y ok X-W-JW

05900 c e 9g(eeesSeH)oe e o

L v U 4

F4
/ R
| 4X Barra 5x11 |
| |
| |
| |
| |
.___ My

LN

1099002008 005900008 10550096 O

P OSSP Qe 9
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Empilhadeira 2
CUidado’ Q
aseparagéc?deve ———— =N T TN TN TN 1)
ser SUPerViS'onada 2X Motor DC | | 5X Barra 3x5 | | 6X Anel de Borracha | | 4X Roda pequena | D
| | | - Le
| | | e

. | | | |
%) | B B | ©

| | |
[\ \____Nll/ \____A_z/ \____F4_/ \____E_7/ @
o a
® - T T T TN,y T T T TNy T T T/ T/ TN - - T T T Ny, T T T TNy T T T TNy T T T TNy T T T/ T T o
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o | 3X Barra 3x5 | 4X Prego || 4X Pneu pequeno | 4X Porca pequena || 4X Barra Fina 1x11 || 7X Barra 5x11 | 1X Barra 3x11 | 2X Barra 5x11 | @
20 ! : I ! : ! ! C o
| P6 | F5 | rR2 || F1 | P12 p1 | p2 | am ' 4O
@) _ " I I S I I I I /L @
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@[ | h { | | h | | e
0 ) p | { | | | | At
o\ | ! N i I| ! N | lm
® )| A8 | A11 )| P13, ! P5 | A13) F11 | F3 | B11,( @
~ I I I I I I I / @
"{ | 3X Barra 1x11 | | 2X Barraem L | | 1X Barra Lisa 1x11 | | 1X Engrenagem 1 | | 1X Controladora | o
> | | | | | I O
o | | | | | >
| | | | | ,

@ | | | | | | | | | | s
' | P3 , | A4, | E7 , | E1, | B1 ‘
8 ~ /o~ /o~ /o~ /o~ / ;
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CUidaf“ol G
ot el 0
ser supervi | 2X Motor DC | | 7X Barra 3x5 | | 1X Barra 1x5 | D
| o o | Bt
e | | |
d | ] o | ©
| | |
[\ \____Nll/ \____A_Z/ \____A_3/ @
® o
o | 3X Barra 3x5 | | 2X Viga 1x4 | | 2X Porca pequena | | 4X Roda grande | | 1X Barra 5x11 | | 2X Viga 1x3 | | 2X Barra 135° | @
, | B = | B | . Jo
; | | | | | N | | ©
) . ___ P2, . M., B, M, A5 A Y
O | 3X Barra 5x11 | | 2X Barra 1x5 | | 2X Viga 1x4 | | 2X Suporte olho | | 2X Olho | | 8X Barra 1x5 | | 2X Barraem L | L[\
©®
oL | | 3 | | A 3 I
o | | a | | | | | q ¢
o | | | | a | | | Y
0
. LAY S G, L L7 LY LY L L. & .0
— = ===~ — = ===~ — T T T TN
"{ |/ 4x Barra 1x5 | |/ 1X Controladora | |/ 3X Barra Fina 1x11 | ?
® | | | 4
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